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Kursus: Masinnagemine (MHK 0040) Machine Vision
AP: 3,0
Semester: Sugis

Oppejéud: Mart Tamre, Raivo Sell, Mart Juurma

Raivo Sell
Mehhatroonikainstituut, TTU
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Kursuse eesmargid:

Anda lUlevaade masinnagemise funktsioonidest ja

vOimalustest
ToOtada labi levinumad masinnagemise teoreetilised
meetodid

Teha praktilised naitetlesanded masinnagemise
funktsioonide kasutamisel

Kasutada spetsiifilist tarkvara koos praktiliste
projekttooga.

Raivo Sell
Mehhatroonikainstituut, TTU
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Kursuse sisu

Raivo Sell
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Pilditootluse alused,

tehisnagemine, stereonagemine,

CCD kaamerad ja nende kasutamine mehhatroonikaststeemides,
3D kujutised, laseri ja kaameraga susteemid.

Oppimis- ja analtuitsialgoritmid kujundituvastuses,

segmentimine ja morfoloogilised operatsioonid.

Objekti ja ruumi tuvastus.

Reaalaja kujundituvastussisteemid.

Bayesi Oppimine, geneetikaalgoritmid,

TD-0ppimine jt. dppimisalgoritmid.

Oppimine ja koopereerumine tehissiisteemides, tehisnagemise osa
kaitumismudelite kujundamisel.

Susteemi Ulesehituse pohimotted.

Intelligentse slsteemi projekteerimise alused ning
kujundituvastussisteemid toostuses.

Praktikas kasutatavad kujundituvastuse arvutipaketid.
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Praktiline osa

Oppeaine sisaldab projekti, mille kdigus projekteeritakse ja
voimaluse korral ka ehitatakse valmis t6otav intelligentne
kujundituvastussusteem praktiliseks rakenduseks.

Raivo Sell
Mehhatroonikainstituut, TTU
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Sihtriahm:

MAHM tudengid — kohustuslik;

tehnikaerialade tudengid - vabadppena
Insenerid ja tehniline personal — taiendkoolitus

Kursus on moeldud koigile tlidpilastele ja ettevotete
tehnilistele to6tajatele, kellel masinnagemine on oluline
komponent oma t60s vOi teadmistes.

Tegemist on kombineeritud kursusega — auditoorsed
tunnid, laborid ja e-0pe

Raivo Sell
Mehhatroonikainstituut, TTU
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E-kursuse loomine ja labiviimine:

Kursuse esimene prototuup loodi WebCT keskkonda
sugisel 2006.

Kogu kursuse sisu valmis paralleelselt Oppeprotsessiga.
Loengu materjalid ilmusid peale loenguid ja testid loodi
enne testide tegemise tahtaega.

Raivo Sell
Mehhatroonikainstituut, TTU
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Ope toimub osaliselt veebipdhisena. E-8ppe keskkonnas on
ulesanded, mida tudeng peab tahtajaks sooritama.

Aruanded laetakse Assignments osasse ja oppejoud
hindab neid.

Koik teemad e-0ppe keskkonnas on varustatud vastavate
oppematerjalidega ja juhenditega.

Raivo Sell
Mehhatroonikainstituut, TTU
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Hindamine

e Jooksev hindamine / Kujundav hindamine
— Laborid annavad punkte, mis on osa eksami hindest

— Hilinemisel max punktide arv langeb
proportsionaalselt ajaga

e Projektlahenduse demonstratsioon
e Eksam

Raivo Sell
Mehhatroonikainstituut, TTU
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